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1. Introduction



Introduction - Présentation

q o« Présentation

- eObs : gestionnaire du parc instrumental et des systémes d'observation.

. Systéme d’observation : tout systéme qui est lié a la donnée (les observatoires, les campagnes, les sites, les
instruments, les logiciels, les collections de données, les produits, ... )

« Pourquoi ? : gérer les métadonnées, tracabilité de ce qui se passe

« Pour qui ?: équipe technique pour la gestion du parc instrumental, lien entre les opérateurs et les chercheurs

Historique

2014 : création eObs vi
2019 : début eObs v2

Fin 2021 : mise en production v2




Introduction - Fonctionnalités

b « Fonctionnalités

eObs nous permet de: ]  Gérer les métadonnées : champs de base

et champs spécifiques (template)

2 Créer des événements sur les
systémes d’observation

3 Scanner I'arborescence de base de

N fichiers
= R |
[]
HEEN

4  Créer des fiches d’opérations et de
contréle de qualité sur les données

o=

N....
' a



2. Technique



Technique - Outils

q o Outils

Architecture eObs: I  Base de données PostgreSQL

2  Base de données ElasticSearch pour la recherche

3 APl Rest: Django Rest Framework

y

PostgreSQL —4

. 4  Front-end: VueJS
elasticsearch

django

framework v

Vue.js



Technique - Architecture BDD
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Base de données eObs

b o Architecture base de données

5 parties :

« Observing system
* Ressources
 Event

« Dataprod

« Vocabulary



( DATA PRODUCTION ) ( |OP: Optionnal
| and DATA QUALITY [Tl To terprt  mplamentation events
(CONTROLLED VOCABULARY 1 'OBSERVINGSYSTEM DISCOVERY RESSOURCES
What produc,
| are saved fles or db? | )
discovery metadata RSC_|
production reference. i RSC_DATASOURCE o
DATAPROD_COLLECTION s
WORD e op ‘use_mmcslhs«msmng]
Pk [ia data_source L OBSERVINGSYSTEM_DISCOVERY EVENTS_RECORDS
site_id id ‘clone_number (if it is relevant, ex: RHTemp) PK |id
category —
oservatory_id serial_number wid
(general, tags, time, location, people, observing system, instrument, data, software, net usid — il | tiggers_ids
of_system
VALUES is_idden (vool:defaut faise) e ot L od | ovservingsystem_discovery_id
(instument, sofware, colector, campaign, dta collecion,
« [ia ot data_storage_siratagy (va:lcal, network, both) daa set, data product, Gata procict version, observatory, event_category
e pimary_datacenter_ = network i) sie, project, network, paper, study, etc) .
type_of_word (n,inlis, float, float s, string, sing st 0P | secondary_ Ids (st of network_id T
available_values (ist) secondary_datacenter_lds (Ist of network d) curtent_site_id | op | e
d values O | associated_observatories ids st of observatory._id) o i - | |
P LT descripton
limited_values (trueffalse) oF | thone by ) name "
tabel creatord (user_id)
type_of_assoclated_widget T 0P | contrbutor_user ids (ist o user_id)
= contrbutor_user._ids (ist o user
(radio button, check box, split button, cycle button, name{PATA_SOURCE_ID}-name(SITE_ID} description 1
slider, st box, spinner, crop-down I, text box, combo box) cument_status (values depend on system type) 0P | recipient_id (user_id, target user for this even)
synonymes (ist) [ DATAPROD_PRODUCT observation_category date_start (yyyy-mm-ddThh:mm:ssZ)
rferences e — iso_topic_category date_end (yyyy-mm-GaThmimm:ss2)
- i — — S
e
use_instead EAILEED A EEE N LR AL date_modified (yyyy-mm-ddThh:mm:ss2)
ol PN — | discovery_version ids RSC_OBSERVATORY s open (rociean defaut )
s_open (bociean, deauit rue)
comment uuid is_hidden (bool: default false) assoclated_discovery_jds
template (json) name catogory (raw of processed) pi (user_id) images ids
main_processing level (iom 0) ype_of_coverage_ content (val: image, physical measurment,.) co_investigators (user_ic) fies_ids
description type_of_feature (val: point, tme series, .) OBSERVINGSYSTEM_ STATUS expers (user_d) femplate son)
TEMPLATE OP | context_of_use (ist: network, nteroperable, nea real ime, ..) K id OF | colaborators (user.id) cata o)
Pk [ig o data_storage_stategy (val ocal, nefwork, both) OP | instrument_manager (user_id) comment
— B datacenter_acosss_inks_ids (Isofaccess_link i) ype_of system 0P | data_manager (ser_i9 I FERGTEN Ay B story
name (auto_slugify) OP | local_data_manager (user_id) F‘Z id
ype label OP | local_instrument_manager (user_id) !
(operation_sheet, quality_control_shee, event, observing_system) color 0P | operators (user_id) il EVENTS_CRITICITY
DATAPROD_PRODUCTION_VERSION o | refrencs (001, URL, et LI e
sublype rn P |id = ”
 — template (json). uui
(insturment, software, project,..) wiid T aata goon) name
RSC_NETWORK label
ol o) 14 ‘events_templates_ids \abel
name (label auto slugify) s._hidden (bool: tfaise) op ent description
) detaut comme
label version (from 1) o | sy website color
template (son) s_qualitycontroisheet (bool: default false) date start ‘access_link_ids (lst of access_link_id) \
Ny RSC_USER
date_created 0P | date_end
N e« [ -
date_modifes is_mandatory_qualitycontroisheet (bool: default false) date_created RSC_ACCESS_LINK -
O | quaitycontoisheet_delay (number of days) op | date_modiied ox g fastname / Ve n e m e n
i [ ‘ 0P | qualtycontoisheet mode (human or sofware) = ” frsiname
J DATAPROD_CODE_PRODUCT (provisoire, pas en base) - o m network op | avatar
B0 | o OBSERVINGSYSTEM_DISCOVERY_VERSION name (abel auto i)
0P | qualtycontrolsheet_protocol_document ids >—\ o o label ogin
is_operationsheet (bool: default false) description password
. 7 (S [ O —— acees ool (L., 5, s, oporcap, s, . J—
ocabulaire e pyem—p——r— OBSERVIGSYSTEM DICOVERY iy m o
server
record_mode (fle or database) OP | operation._protocol_document ids >—>< is_main_version o |
—t ]
record_format tex) OP | software.d (it o processing software_c) ol b
‘access_level_initial (private, restricted, public) OP | commands
OP | access.level_fnl (auto after qc o restriction days: prvat, restriced, public) 0P | comment
OP | access_restriction_days (number of days)
data_path
DATAPROD_DATAFILE aapat
comment
PK |ig hY y RSC_DOCUMENT RSC_IMAGE
nistory
e ysieme d observation o pee
date_created
production version_id date mocited name (label auto slugify) | wptoad (magerieis)
OP | instrument_clone label
daln_roloaze DATAPROD_QUALITY_CONTROL_SHEET desciption
flename K [id type_of_document (image, document, repository) RSC_FILES
felnk o category (protocol, conception, note) PK ‘ P
extension producton_version_id bot ::‘1‘7':‘:‘” | woad (et
is_quickook daterelease.start I bt
. dowrioad 0 | dat.reease.ons bl o
date_created status (rejected, vai, reprocess, nul) oP [ history
0P | date_maiied description P [ keywords
creator d (user_id)
images ids
s ids
DATAPROD_SCHEDULER template (json)
Pk [0 data (son)
o essource
wid
date_modifed
name T L —
fabel DATAPROD_OPERATION_SHEET
is_runring o [
dey_depin
-dep! uvid
every_nb
luction_version_id po—
every_type L
atime date_release_start
date_release_end
description
creator_id (user_id)
images ios -
s Donnee
template (json)
data (json)
. date_created




3. Démonstration



Démonstration

Observatoires ¥ Campagnes v en|fr S'identifier

Explorez les données des observatoires

£ i .

'STACOT

Les campagnes

En quelques chiffres




Démonstration

Observatoires v Campagnes v

Collections de données

Collections

lidar1200-maido
ceilometre-campbell-maido
lidaro3t-maido
wwlln-maido

lidaro3s-maido

Calendrier

[1ly Collections de données

@® Quicklook

i

Observatoir

Informations

en| fr S'identifier

OPAR

re de Physique de |I'"Atmosphére de |la Réunion




Démonstration

Connexion au LDAP : cette option peut étre activée et est paramétrable dans le fichier settings.py du back-end

Observatoires ¥  Campagnes v en|fr S'identifier




Démonstration

Observatoires v Campagnes v

|:] Mon tableau de bord |1[. Mes collections de données ® Mes quicklooks

Derniers évéenements Instruments

Lié a Date Destinataire Libellé Statut o Pl Mon réle

N " Philippe Gestionnaire de
Li1200 OPAR - lidar - Lidar1200 bas - optig... 30/05/2022 Eric Golubic Li1200 Keckhut données

Patrick ; |
Li1200 OPAR - Laser YAG Spectra Physics ... 26/04/2022 Victor K/bidi Pl
Hernandez

Lidar Wind,
Li1200, Patrick
! OPAR - Refroidisseurs 26/04/2022
Lidaro3s, aissed 0 2 Hernandez
Lidaro3T

Valentin

Li1200 OPAR - lidar - Lidar1200 - optique 25/02/2019
Duflot

Guillaume

Li1200 OPAR - lidar - Lidar1200 - optique 08/01/2019
Payen

) . Guillaume
Li1200 OPAR - Laser YAG Spectra Physics ... 10/12/2018 —

) ) Guillaume
Li1200 OPAR - Laser YAG Spectra Physics ... 10/12/2018 —

Li1200 OPAR - lidar - Lidar1200 - optique 13/11/2018 Yann Hello

Guillaume

Li1200 OPAR - lidar - Lidar1200 - optique 08/11/2018
Payen

Patrick

Li1200 OPAR - Laser YAG Spectra Physics ... 08/11/2018
Hernandez

Sites

Libellé Ville Pays

Observatoire du Maido Saint-Paul Réunion




Démonstration

Créer un évenement

Choisissez le modéle d'événement

OPAR - Laser YAG Spectra Physics PRO290

OPAR - lidar - Lidar1200 - optique

OPAR - Refroidisseurs

OPAR - lidar - lidar1200 - electronique

Modeéle de base




Démonstration

Observatores v Campagnes v

[ vesertor o

Date do début (eurelcale) Datede fin (heurelocale)

Nom du laser

Maintenance générale

Changement sur |'électronique du laser

Changement sur la téte laser

Réglages optiques

ke



Démonstration

Observatoires v Campagnes v en | fr VK

2 TH G
e Instrument
),

eil / Observatoire de Physique de osphére de la Réunion [/ Obse oire C laido [/ TH Gaz
|j Informations 'Q‘ Evénements

£ Historique

Statut

Observatoire actuel

Observatoire de Physique de I'Atmosphére de la Réunion

Site actuel

Observatoire du Maido

Pl

Responsable d'instrument local

Gestionnaire de données local



Démonstration

Observatoires v Campagnes v

[ informations

17
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4. Axes d’évolution



Axes d’évolution

= GeoNetwork

A

L] [

d. Interopérabilité

eObs a pour vocation de devenir
interopérable

Geonetwork : export CSV (geoflow)

Vocabulaire contrélé (thésaurus): intégration
des vocabulaires des réseaux

SensorML

Ik



Axe d’évolution

Migration continue

S b « Migration continue

« Intégration des remarques des utilisateurs

- Développement progressif de nouvelles fonctionnalités
- Assurer l'intégration continue Gitlab CI/CD

« Créer un script d'installation

« Intégration de graphiques dans le tableau de bord de
I'utilisateur provenant de ManageChart ou Grafana

Amélioration continue « Créer un package Docker

- Documentation (en cours de création)

20



5. Liens utiles



Liens utiles — Installation

a—

Installation

q o Installation

eObs s’installe en deux parties :

Back-end : suivre le README :
https://gitlab.osureunion.fr/eobs/eobs-back

Front-end : suivre le README :
https://gitlab.osureunion.fr/eobs/eobs-front

22



Liens utiles

ez les données des observatoires

ERORUN e STACOT

- o

Les campagnes

En quelques chiffres

eObs

b » Outil en ligne

Lien de I'outil que nous utilisons:
https://eobs.osureunion.fr/

Lien de la documentation (prochainement disponible) :
https://eobs.osureunion.fr/docs

23


https://eobs.osureunion.fr/
https://eobs.osureunion.fr/docs

Liens utiles

Installation

Contact

b o Contact

Equipe informatique de 'OSU-Réunion :
osureunion-informatique@univ-reunion.fr

Guillaume Payen :
guillaume.payen@univ-reunion.fr

Victor K/BIDI :
victor.kbidi@univ-reunion.fr
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